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@) INSTALLATION POUR CONVERTIR L'ENERGIE D'UN FLUIDE EN MOUVEMENT. 



(§) Dans cette installation un carenage d^limite un con- 
vergent (C)-divergent (D), avec un col (F), et le rotor (B) 
comprend un corps (2) avec au moins quatre palettes (8) 
solidalres, chacune, d'un pivot median (9), monte* libre en 
rotation dans le plan Equatorial du corps et relie" a des 
moyens moteurs (12), aptes a le faire pivoter entre une po- 
sition de travail, dans Iaquelle la palette (8) occupe une po- 
sition meridienne, et une position d'arret, dans Iaquelle la 
palette (8) occupe une position Equatoriale. Le logement 
(E), contenant le rotor et dispose apres le col (F) du conver- 
gent, est en forme de segment spherique a poles tronques, 
de rayon (R) centre" sur le centre (O) du corps (2) et de va- 
leur egale, a celui du bord exterieur des palettes (8), ce lo- 
gement s'&endant transversalement, en amont du rotor, 
jusqu'a sensiblement une tangente a son corps (2), et, en 
aval, jusqu'a sensiblement le plan median longitudinal du 
corps (2), en formant le col du divergent 
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Installation pour convertir Penergie d'un fluide en mouvement. 

L'invention est relative 3 une installation pour convertir T6nergie 
d'un fluide en mouvement, et en particulier de Pair ou de I'eau. 

Elle concerne plus particulierement les a6rog6nerateurs mais est 
5 aussi applicable aux hydrogen erateurs. 

Dans un aerog6n6rateur, un rotor convertit T6nergie cinetique 
eolienne en energie cinetique de rotation sur un arbre de sortie dont le 
mouvement est utilise, apres multiplication ou reduction, pour entraTner des 
appareils tels qu'une pompe a eau, une g6n6ratrice ou un alternateur 
1 0 fournissant du courant electrique. 

Bien que ce mode de conversion de l'§nergie §olienne soit connu 
depuis tr6s longtemps, les capteurs d'energie eolienne ont 6volu6 en meme 
temps que la turbine hydraulique pour revenir a la structure des moulins d vent, 
a savoir avec un rotor d'axe horizontal portant des pales radiales, de pas 
15 reglables ou non. Le problfeme cons6cutif a la disposition horizontale de I'arbre, 
disposition exigeant de pr6voir des renvois d'angle pour entraTner un arbre 
vertical dans certaines applications, telles que les pompes a eau, a ete resolu 
en ce qui concerne les g6n6rateurs 6lectriques, par exemple, en integrant le 
generateur dans le bulbe horizontal dispose derrtere le rotor. II n'en demeure 
20 pas moins que certains inconv6nients subsistent. Le plus important est sans 
aucun doute la faible puissance delivree qui implique d'augmenter le nombre 
d'aerogenerateurs avec pour consequence, compte tenu de Tespace 
devolution qui leur est n6cessaire, de deparer le site sur lequel ils sont 
repartis. Un autre inconvenient est de g6n6rer des bruits aeriens, en particulier, 
25 lorsque le rotor fonctionne en roue libre. 

Pour rem6dier a cela, il a 6t6 envisag6, dans la turbine de Darrieus 
de doter un arbre vertical, de pales semi circulates. A I'usage, il s'est revile 
que ce type de turbine avait un plus faible rendement et etait plus bruyant. 

La pr6sente invention a pour but de fournir une installation 
30 pr6sentant un meilleur rendement, tout en genSrant moins de bruits a6riens et 
pouvant indifferemment etre utilis6e avec son arbre de sortie horizontal ou 
vertical pour convertir une 6nergie 6olienne, ou une 6nergie hydraulique. 

Cette installation comprend au moins un module equipe d'un rotor 
entrainant un arbre et dispose en aval d'un convergent tangentiel form6 dans 
35 un carenage. 
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Selon I'invention, le carriage delimite un convergent avec un col et 
un divergent, tandis que le rotor comprend : 

a) un corps en forme de segment spherique dont les pdles sont 
tronques par des meplats, paralldles au plan Equatorial de ce corps, 
5 b) au moins deux bouts d'arbre saillants axialement de chacun des 

poles, et 

c) au moins quatre palettes, r6parties avec un pas angulaire 
constant autour du corps sph6rique et solidaires, chacune, d'un pivot median, 
chaque pivot etant, d'une part, monte libre en rotation dans un palier dispose 

10 dans le plan equatorial du corps, et d'autre part, reli6 a des moyens moteurs 
aptes d le faire pivoter entre une position de travail, dans laquelle la palette 
occupe une position meridienne, et une position d'arr§t, dans laquelle la palette 
occupe une position equatoriale, 

et que le logement, contenant le rotor et dispose apres le col du 

15 convergent, est en forme de segment sph§rique d poles troquSs, de rayon 
centre sur le centre du corps et de valeur egale, au jeu fonctionnel pres, a celui 
du bord exterieur des palettes, ce logement s'6tendant 

• en amont du corps, jusqu'a sensiblement une tangente a ce 
corps, parall&le a la direction du fluide qu'rttant le col du 

20 convergent, 

• et, en aval, jusqu'a sensiblement le plan median longitudinal 
du corps, pour former le col du divergent 

En fonctionnement, le flux de fluide, et en particulier le flux d'air 
p6n6trant dans le convergent et sortant par le col de celui-ci, d6bouche 

25 tangentiellement sur le corps et communique a ses palettes une partie de son 
6nergie cin&ique. En quittant le corps, le flux d'air circule dans le divergent 
jusqu'a I'orifice de sortie du carenage. Pour modifier la quantite d'energie 
cinetique transmise au rotor, et voire meme arreter sa rotation, il suffit de 
modifier I'inclinaison de chaque palette en la faisant pivoter de sa position 

30 meridienne a sa position 6quatoriale. Quand chaque palette est parall6le au 
plan equatorial, T&nergie qui leur est transmise est pratiquement nulle, de sorte 
que le rotor s'arrete, soit prbgressivement, soit imm6diatement par Taction d'un 
frein. 

Dans une forme d'execution, le rotor est dispose dans un caisson 
35 tubulaire de section transversale rectangulaire dont les parois, oppos6es et 
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paralieies d I'axe de rotation du rotor, sont habillees par des parois de 
carenage formant, 

- sur un cote du caisson, une gorge longitudinale, dont le rayon est 
similaire £ celui du bord extreme des palettes 
5 - et, sur I'autre c6te : 

• en amont du logement pour le rotor, une cambrure concave 
puis convexe allant jusqu'au bord du logement sph6rique en 
formant un bee, definissant le col du divergent, avec la paroi 
opposee 

10 • et en aval de ce logement, un 6vasement allant du bord de 

ce logement jusqu'd la sortie du caisson et formant 
divergent. 

Avec cette construction, le flux d'air est parfaitement canalise 
oriente et redistribue, et le module qui le contient a une forme prismatique, 
15 facilitant son assemblage avec d'autres modules, par superposition et 
juxtaposition. 

Ainsi, dans une forme de mise en ceuvre, ['installation comprend 
plusieurs modules qui, composes chacun d'un caisson et d'un rotor d'axe 
vertical, sont juxtaposes et superposes dans une structure porteuse, la dite 
20 structure etant solidaire d'un plateau circulaire inferieur, monte libre en rotation 
sur un chemin de guidage circulaire et reli6 & des moyens d'entratnement et de 
calage en rotation, tandis que les arbres des rotors des modules superposes 
sont lies en rotation, les uns aux autres et £ un arbre de sortie commun. 

Cette construction permet d'orienter les modules, de mantere que 
25 leur axe longitudinal soit toujours parallele a la direction du vent du moment. 

Dans une autre forme d'execution, la paroi definissant le logement 
pour le rotor est interrompue, sensiblement d I'oppose de son extr6mite 
juxtaposee au col du convergent, pour former I'entr6e d'un canal d'aspiration 
contournant le rotor par I'amont et debouchant dans le convergent, en amont 
30 de son col. 

Lorsque le rotor est en rotation, une partie du fluide qui est entraTn6 
par ses palettes dans le logement pour son corps emprunte le canal 
d'aspiration, en cr6ant, dans la partie du logement court circuits par ce canal, 
une depression qui se r6percute £ la sortie du col du convergent. Celle ci 
35 aspire le fluide sortant de col, et, en consequence, en augmente la Vitesse et 
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I'energie, juste avant que ce fluide cede une partie de cette 6nergie aux 
palettes du rotor. 

Avantageusement, dans chaque module le rotor est Ite en rotation 
a son arbre de sortie, traversant ou non, avec interposition d'un moyen 
5 d'entraTnement unidirectionnel, tel que crans et cliquets. 

Dans une installation 6quip6e de plusieurs rotors dont les arbres de 
sortie sont Ii6s en rotation, cet am§nagement permet, en debrayant le rotor 
deficient par rapport aux autres rotors, de ne pas ajouter un couple r6sistant au 
couple moteur fourni. 
10 D'autres caract6ristiques et avantages ressortiront de la description 

qui suit en reference au dessin schematique annex6 repr6sentant, d titre 
d'exemples, plusieurs formes d'ex6cution de I'installation selon I'invention. 

Figures 1 et 2 sont des vues en coupe suivant, respectivement, l-l 
de figure 2 et I l-l I de figure 1, d'une premiere forme d'ex6cution d'un module 
15 selon I'invention, 

Figure 3 est une vue en coupe transversale suivant Ill-Ill de figure 1 
montrant, a 6chelle agrandie, une forme d'execution du rotor, 

Figure 4 est une vue en coupe et d 6chelle agrandie suivant IV-IV 

de figure 3, 

20 Figure 5 est une vue en coupe transversale d'une installation 

terrestre ci deux modules superposes, 

Figure 6 est une vue en plan par-dessus d'une installation terrestre 
& trois modules juxtaposes, 

Figures 7 et 8 sont des vues, respectivement de face et en 
25 elevation avec coupe partielle de la salle des machines d'une installation 
terrestre formee par des modules juxtaposees et superpos6es, 

Figure 9 est une vue en coupe suivant IX-IX de figure 8 de la salle 
des machines, 

Figure 10 est une vue en perspective d'une installation 
30 aerogeneratrice maritime, 

Figure 1 1 en est une vue en plan par-dessus, 

Figures 12 et 13 sont des vues en coupe suivant, respectivement, 
XII-XII de figure 13, et XIII-XIII de figure 12 d'une autre forme d'ex6cution d'un 
module. 

35 Dans la forme d'ex6cution decrite en reference aux figures 1 a 4, le 

module d'un a6rog6n6rateur est compos6 d'un caisson tubulaire A, et d'un 
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rotor B. Le caisson A contient un carenage definissant, comme montre d la 
figure 2, un convergent C, un divergent D et, entre les deux, un logement E 
pour le rotor. 

Comme montre aux figures 3 et 4, le rotor B comprend un corps 2, 
5 en forme de segment spherique, dont les p6les sont tronqu6s par des nrteplats 
2a, 2b, paralieies entre eux et au plan Equatorial Pe. Chaque pole est solidaire 
d'un roulement, respectivement 3a, 3b, et il est lie en rotation a un arbre 4, 
octogonal au plan Equatorial Pe, cette liaison etant, par exemple, effectu6e par 
une roue a cliquet 5a, 5b. Dans la forme d'ex6cution representee, I'arbre est 
10 traversant avec un bout femelle 6a et un bout male 6b. Chacune des 
extremites de I'arbre 4 est montee libre en rotation dans deux roulements 7a, 
7b. 

Le rotor comprend 6galement, au moins quatre palettes 8, r6parties 
avec un pas angulaire constant autour du corps spherique et, en consequence, 

15 r6parties d 90° les unes des autres. Lorsque chaque palette est en position 
d'utilisation, comme montre sur la droite de figure 3, elle est dans un plan 
meridien et s'etend entre les deux plans polaires du corps 2. Son bord interieur 
epouse le corps 2 et a done un rayon r centre sur le centre O de ce corps, 
tandis que son bord exterieur est en arc de cercle de rayon R, sup6rieur & r et 

20 de centre O. Chaque palette est solidaire d'un pivot median 9 qui est monte 
libre en rotation dans un palier 10, dispose dans le plan equatorial Pe du corps 
2. Le pivot 9 est lie £ des moyens moteurs 12, tels qu'un moteur eiectrique. Les 
moteurs electriques 12 sont alimentes par une batterie disposee dans le corps 
2 et sont relies £ un boTtier exterieur de contrdle et de commande, soit par une 

25 canalisation electrique avec collecteur rotatif, soit par une liaison radio ou 
infrarouge. La figure 3 montre que, dans la forme d'execution representee, le 
rotor B peut accueillir un §tre humain qui p6n6tre dans le corps 2 par Tun des 
deux trous d'homme 13 avec porte 14 dont est equip§ le corps 2, dans 
I'intervalle entre deux palettes 8. 

30 La figure 4 montre que chaque palette 8 peut, avec ses moyens 

moteurs 12, §tre amende de sa position d'utilisation dans laquelle elle est 
parallEle a un meridien, montr6e sur la droite des figures 3 et 4, a une position 
de repos, dans laquelle elle est dans le plan equatorial Pe, montre sur la partie 
gauche des memes figures. Bien entendu, elle peut prendre toute position 

35 intermediate, si besoin est. 
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Le rotor B est dispose dans un logement E qui, comme montr6 aux 
figures 2 et 3, est en forme de segment sph6rique et a, en section 
transversale, des formes et dimensions, respectivement, voisine et 6gales, au 
jeu fonctionnel pres, a celles du rotor B. Ce logement est d§limit6, a I'interieur 
5 du volume interieur forme par les parois du caisson, par une paroi 21 de rayon 
R centre sur le centre O du corps 2. La figure 2 montre que ce logement est 
dispose entre le col F du convergent C et celui 16 du divergent D. Dans cette 
realisation I'axe de rotation du rotor B est sensiblement £ mi longueur du 
caisson A. 

10 Le caisson A, qui presente une section transversale rectangulaire, 

comporte interieurement des parois de car§nage formant le convergent et le 
divergent. Plus precisement, la paroi longitudinales 17a, qui est parallele a 
I'axe de rotation du rotor B, est habillee par une paroi de car6nage 18 
pr6sentant une gorge longitudinale 19 A fond circulaire, dont le rayon R2 est 

15 centre sur le centre O du rotor et a une valeur sensiblement 6gale, au jeu 
fonctionnel pr£s, au rayon R du bord exterieur des palettes 8. Cette gorge 19 
s'etend sur la plus grande partie du caisson, d partir d'une entree progressive 
19a jusqu'a une sortie degressive 19b (figure 2). La paroi longitudinal 17b en 
vis-a-vis est habillee interieurement par une paroi 20 presentant une cambrure 

20 concave 20a et une cambrure convexe 20b, reduisant la section transversale 
du convergent jusqu'a la valeur du col F, en formant, avec la paroi du logement 
E un bee 22. La figure 2 montre que le prolongement fictif 20c de cette paroi, 
au-deia du bee 22, est tangent au corps 2 du rotor et parallele d la direction du 
fluide penetrant dans le logement E, suivant la fleche 31. 

25 En aval du logement E, la paroi longitudinale exterieure 17b du 

caisson est habillee par une paroi droite 23, dispos6e dans un plan contenant 
Taxe de rotation du rotor B et allant jusqu'a I'extremite aval du caisson A, en 
formant un evasement constituant le divergent D. 

La figure 1 montre que les deux parois longitudinales 17c, 17d du 

30 caisson, qui sont perpendiculaires a Taxe de rotation du rotor, sont doublees 
chacune par une paroi 24c, 24d. Ces deux dernidres vont en se rapprochant, 
en allant de I'entr6e du caisson jusqu'au logement E pour le rotor, puis en 
s'eloignant Tune de I'autre, en allant de ce logement jusqu'a la sortie 33 du 
caisson, sortie 6quip6 d'une grille de stabilisation du flux de sortie. 

35 La paroi 21 du logement E pour le rotor s'etend sur un secteur 

allant de I'extr6mit6 libre a la paroi cambr6e 20b, c'est-S-dire du col F du 
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convergent jusqu'a I'extr6mit6 amont de la paroi 23 du divergent. Cette paroi 
forme, avec les parois 17b, 17c, 17d et la paroi 20 du convergent, un espace 
clos G qui est utilise pour permettre I'accfes au personnel d'entretien. L'espace 
G communique avec Text6rieur par un puits 26 et avec le convergent par une 
5 porte 27. Cet espace G contient egalement une vanne guillotine 28 reli6e a des 
moyens moteurs aptes a la deplacer dans le convergent C pour I'obturer et £ la 
ramener en position escamotee dans cet espace. La porte 27 est §quipee d'un 
dispositif de s6curit6 ne permettant son ouverture que si la vanne 28 est en 
position d'obturation et le rotor B arrete. 
10 Les parois du caisson A et du car6nage interieur sont en m§tal ou 

en materiau composite. Dans les installations de grandes dimensions, le 
caisson et son car6nage sont realises en tron$ons assembles sur le site 
d'exploitation. 

On congoit ais6ment que le flux d'air pen6trant dans le caisson A 

15 par son entr6e amont, comme montr6 par les f Inches 31, soit progressivement 
comprim6e accelere par le convergent C jusqu'au col F. En sortie de ce col, le 
flux d'air est dirig6 tangentiellement sur le rotor, de manfere d venir frapper 
perpendiculairement chacune des palettes 8 du rotor, en position de travail. 
L'energie cinetique ainsi transmise aux palettes provoque la rotation du rotor 

20 dans le sens de la fleche 32 de figure 2. En quittant le logement E le flux d'air 
se detend dans le divergent D, avant de retourner d Tatmosph6re par la bouche 
de sortie 33 du caisson. 

L'6nergie cinetique communiquee a Tarbre 4 peut §tre utilis6e pour 
entratner les differents appareils d6crits dans l'6tat de la technique, tels que 

25 pompe, g6n6rateur, alternateur. 

En raison de sa forme tubulaire et de sa structure fermee 
Ta6rogenerateur g6n6re moins de bruit qu'une 6olienne traditionnelle tout en 
fournissant un rendement 6nerg6tique sup6rieur. 

Par sa conception sous forme de module parallelepipedique, le 

30 module selon I'invention peut, comme montre d la figure 5, etre superpos6 ^ un 
ou plusieurs autres modules M1, M2. Cette figure montre bien que les modules 
sont supportes, en sur£l£vation par rapport au niveau du sol S, par une 
superstructure 40. Celle-ci est liee d une plateforme circulaire 42, montee libre 
en rotation dans un chemin de guidage circulaire 43 et assoctee 6 des moyens 

35 d'entraTnement en rotation et de calage en rotation, non repr6sent6s, tels que 
un ensemble denture circulaire et cr6maill§re. 
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Gr§ce a cet agencement, Installation peut etre orientee de 
maniere que Taxe longitudinal de chacun de ces modules soit paralieie a la 
direction du vent. 

La figure 6 montre que les modules M1, M2, M3 ...Mn peuvent 
5 etre juxtaposes sur un meme niveau. Dans ces conditions, au moins Tun des 
modules est retourne & 180°, de maniere que son rotor B, tournant en sens 
inverse de celui des autres rotors, compense les effets de couple sur la 
structure 40. 

II est Evident que les arbres de sortie des modules superposes sont 

10 Ii6s en rotation les uns aux autres et sont lies a un arbre de sortie commun 44 
qui transmet I'energie directement, ou a travers un r6ducteur ou un 
multiplicateur, d toute machine ou appareil dispose sous la plateforme 42, tel 
que compresseur, pompe, altemateur. La liaison entre les arbres superposes 
est facilitee en equipant Tun des bouts d'arbre de chaque rotor d'un tenon 

15 diam6tral penetrant dans la rainure diametrale, m6nag6e a Textremite opposee 
de Parbre d'un autre rotor. 

Un des interets de cette construction, concemant les modules de 
grandes et de petites dimensions, est de pouvoir ajouter ou enlever un module 
au fur et d mesure des besoins d'6nergie. 

20 Les figures 7 3 9 represented une centrale d'energie equip6e de 

trois colonnes de modules M superposes, ces colonnes etant portees par une 
superstructure 40a, solidaire d'une plateforme 42a liee, par des poteaux 45, a 
une plateforme inferieure 42b. 

Les deux plateformes 42a et 42b sont mont6es avec possibilite de 

25 rotation dans une infrastructure 47. Les plateformes deiimitent entre elles la 
salle des machines, qui est alimentee en energie par les trois arbres de sortie 
48 des trois colonnes de modules, ces arbres entrainant, par exemple, des 
alternateurs 49. La salle annulaire 47a, formee dans I' infrastructure 47 autour 
des plateformes, est suffisamment grande pour accueillir des armoires de 

30 controle et de commande de la turbine de chaque module, des 
transformateurs, les moyens de contrfile de commande et de regulation des 
machines entrainees, de meme que les moyens commandant et contr6lant 
Porientation des modules par rapport a la direction du vent. 

Dans la forme d'ex6cution montr6e aux figures 10 et 11, les 

35 colonnes 52 et 53 de modules M superposes, sont disposees cdte d cdte sur 
une plateforme 51, qui est montee au large des cotes et ancr6e au fond marin. 
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La figure 1 1 montre que les sens de rotation des turbines sont inverses entre 
les deux colonnes 52, 53. Une colonne 54, dont les dimensions sont la moiti6 
de celles des colonnes 52 et 53, est montee entre ces deux colonnes pour 
assurer I'alimentation des auxiliaires. 
5 Dans ce qui precede, Installation met en oeuvre des modules de 

grandes dimensions et ayant, par exemple, une hauteur de 2 metres, une 
largeur de 4 metres et une longueur de 22 metres, ce qui procure une section 
transversale d'entree de 8 m2, et une section au col F du convergent de 1 ,26 
m2, ce caisson coop6rant avec un rotor ayant un diametre de 2,40 metres et 

10 une hauteur de 1,75 metre, avec des palettes ayant une largeur de 0,70 metre 
pour une epaisseur de 3 centimetres. Toutefois, elle peut etre realise dans des 
dimensions plus reduites pour pouvoir satisfaire les besoins d'energie des 
maisons particulieres, d'une caravane, d'un camping-car ou d'un voilier. De 
meme, I'axe de rotation du rotor B, qui est vertical dans toutes les formes 

15 d'execution precedentes, peut egalement etre horizontal dans des applications 
particulieres. 

Les figures 12 £ 13 montrent une forme d'execution, concernant 
plus specifiquement des modules de petites dimensions. 

Pour la suite de la description, les elements communs d la nouvelje 

20 forme d'execution et aux precedentes porteront des references majorees de 
100, tandis que les references nouvelles debuteront £ partir de 60. 

Comme dans les formes d'execution precedentes, le module est 
compost d'un caisson A avec un convergent C et un divergent D, d'un rotor B 
equipe de huit palettes 108, montees a pivot ou fixes. Le logement E du rotor B 

25 est forme par une paroi 121 qui est interrompue, localement et sensiblement £ 
Toppose du col F du convergent, pour former la bouche d'entree 60 d'un canal 
61. Ce dernier contourne par I'amont le logement E pour le rotor et debouche 
dans le convergent C, en amont de son col F. Dans le convergent C la paroi 
120a formant la cambrure concave est prolongee par une paroi 120b qui est 

30 moins cambree tandis que la paroi 119, qui lui fait vis-a-vis, forme une 
protuberance convexe 119c, en amont du debouche 62 du canal 61, pour 
orienter le flux d'air vers ce debouche et accroTtre reflet d'aspiration. 

Dans cette installation, quand le rotor B est en rotation, I'air qu'il 
entraTne avec ses palettes 108 circule dans I'espace 63 forme entre la paroi 

35 121 et le corps 102 du rotor. Simultanement, le flux d'air qui penetre dans le 
convergent C, suivant les fieches 64, et qui est comprime jusqu'au col F, passe 
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devant le debouche 62 du canal 61 , en generant une aspiration dans ce canal. 
Par Tentree 60 du canal, cette aspiration se repercute dans la partie amont 63a 
de Pespace 63 et, de IS, jusqiTS la fin de cette partie, c'est dire au niveau du col 
F. II en rSsulte que le flux d'air quittant le col est soumis, par cette aspiration, a 
5 une acceleration qui augmente son energie cin6tique, juste avant qu'il en cede 
une partie aux palettes 108. 

Cet am6nagement augmente la puissance et le rendement du 
module qui, comme dans les autres formes d'execution, peut etre juxtapose ou 
superpose avec d'autres modules. 
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REVENDICATIONS 

1 . Installation pour convertir I'energie d'un fluide en mouvement 

r 

comprenant au moins un module (M) 6quip6 d'un rotor (B), entratnant un 
arbre (4) et dispos6 en aval d'un convergent tangentiel (C), le dit rotor 
5 Stant monte libre en rotation dans les paliers d'un caisson garni par un 
car6nage, caract6ris6e en ce que, le carSnage dSlimite un convergent (C) 
avec un col (F) communiquant avec celui (16) d'un divergent (D r tandis 
que le rotor (B) comprend : 

a) un corps (2) en forme de segment splterique dont les pdles sont 
10 tronqu6s par des meplats (2a, 2b), parables au plan equatorial (Pe) de ce 

corps, 

b) au moins deux bouts d'arbre (4 ou 6a, 6b) saillants axialement 
de chacun des poles, et 

c) au moins quatre palettes (8, 108) r6parties avec un pas 
15 angulaire constant autour du corps (2) et solidaires, chacune, d'un pivot 

median (9), chaque pivot etant, d'une part, monte libre en rotation dans un 
palier (10) dispose dans le plan equatorial du corps, et d'autre part, relie a des 
moyens moteurs (12) aptes d le faire pivoter entre une position de travail, dans 
laquelle la palette (8) occupe une position meridienne, et une position d'arrSt, 

20 dans laquelle la palette (8) occupe une position 6quatoriale, 

et que le logement (E), contenant le rotor et dispos6 apres le col du 
convergent, est en forme de segment spherique a pdles tronques, de rayon (R) 
centr6 sur le centre (O) du corps et de valeur 6gale, au jeu fonctionnel prfes, & 
celui du bord exterieur des palettes (8,108), ce logement presentant 

25 s'6tendant: 

• en amont du corps (2), jusqu'a sensiblement une tangente & 
ce corps, paraltele a la direction du fluide quittant le col (F) 
du convergent, 

• et, en aval, jusqu'd sensiblement le plan median longitudinal 
30 du corps (2), en formant le col du divergent. 

2. Installation selon la revendication 1, caract§ris6e en ce que le 
rotor (B) est dispose dans un caisson tubulaire (A) de section transversale 
rectangulaire dont les parois (17a, 17b), oppos6es et parall6les a I'axe de 
rotation du rotor, sont habill6es interieurement et par des parois de car6nage 

35 pour former : 
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- sur un cote du caisson et avec une paroi (18), une gorge 
longitudinale (19) a fond arrondi, dont le rayon (R) est similaire a celui du bord 
extreme des palettes (8,108), 

- et, sur I'autre cote et avec des parois (20 et 23), 

5 • en amont du logement (E) pour le rotor, une cambrure 

concave (20a) puis convexe (20b) allant jusqu'au bord du 
logement spherique (E) en formant un bee (22), d6finissant 
le col (F) du divergent, avec la paroi oppos6e 
• et en aval de ce logement et avec une paroi (23), un 
10 evasement allant du bord de ce logement (E) jusqu'S la 

sortie du caisson (A), en formant le divergent (D). 
3. Installation selon I'ensemble des revendications 1 et 2, 
caracterisee en ce que la paroi (23) formant Pevasement du divergent (D) est 
dans un plan passant sensiblement par I'axe de rotation du rotor (B). 
15 4. Installation selon la revendication 1, caracterisee en ce que le 

convergent (C) est equipe d'une vanne guillotine motoris6e (28) apte d I'obturer 
et s'effa?ant un espace (G) . 

5. Installation selon I'ensemble des revendications 1 et 2, 
caracterisee en ce que les parois (17a, 17b) du caisson (A) , qui sont 

20 perpend iculaires a I'axe de rotation du rotor (B) vont en se rapprochant Tune de 
I'autre, en allant de I'entree du caisson (A) jusqu'au plan median de celui-ci 
contenant I'axe de rotation du rotor (B), puis en s'6loignant Tune de I'autre, 
depuis ce plan jusqu'd la bouche de sortie. 

6. Installation selon la revendication 1 et Tune quelconque des 
25 revendications 2^5, caracterisee en ce qu'elle comprend plusieurs modules 

(M1, M2, Mn) qui, composes chacun d'un caisson (A) et d'un rotor (B) d'axe 
vertical, sont juxtaposes et/ou superposes dans une structure porteuse (40, 
40a), la dite structure etant solidaire d'un plateau circulaire inferieur (42), monte 
libre en rotation sur un chemin de guidage circulaire (43) et reli6 a des moyens 
30 d'entraTnement et de calage en rotation, tandis que les arbres (4) des rotors (B) 
des modules (M1, M2, Mn) superposes sont lies en rotation, les uns aux autres 
et a un arbre de sortie (44) commun. 

7. Installation selon les revendications 1 et 6, caracterisee en ce 
que dans chaque module (M) le rotor (B) est lie en rotation d son arbre de 

35 sortie (4, 6a, 6b), traversant ou non, avec interposition d'un moyen 
d'entraTnement unidirectionnel, tel que crans et cliquets (5a, 5b). 
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8. Installation selon les revendications 1 et 2, caract6ris6e en ce 
que la paroi (121) ctefinissant le logement (E) pour le rotor (B) est interrompue, 
sensiblement a l'oppos6 de son extr6mit6 juxtapos6e au col (F) du convergent 
(C), pour former I'entree (60) d'un canal d'aspiration (61) contournant le rotor 

5 par I'amont et d6bouchant dans le convergent (C), en amont de son col (F) et 
par une bouche (62). 

9. Installation selon la revendication 8, caracteris6e en ce que le 
convergent (C) pr6sente en amont du d6bouch6 (62) du canal d'aspiration (61) 
une protuberance convexe (119c), orientant le flux de fluide vers ce d6bouch6 

10 pour accroTtre I'effet d'aspiration. 
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Figure 8 



Figure 7 
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